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Profilometrie

Caractéristiques techniques

Modele: Profilometre optique ContourGT de Bruker

Lumieres incidentes: verte et blanche permettant de visualiser les
surfaces réfléchissantes ou non

Objectifs parfocals: x5, x20 et 50X

Caméra a haute résolution

Large champ de vision

Grande platine motorisée: 15 x10cm
DéplacementenZ:0.1nma10 mm

Résolutions latérale et verticale : <0,4 um



Présentation de la technique MATERIO
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Le profilometre est un instrument de métrologie de surface qui mesure la
topographie unidimensionnelle (profil) ou bidimensionnelle (cartographie)
d’une surface pour en extraire des parametres de rugosité, d’épaisseur de film
et de forme. On distingue les profilometres de contact (palpeur a pointe
diamant) et optiques (interférométrie a lumiere blanche, confocal, focus
variation). Les profilometres sont utilisés en  micro-fabrication,
micro-électronique, mécanique de précision, revétements et polymeres.
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Schéma du fonctionnement d’un profilomeétre

En profilométrie de contact, une pointe suit la surface sous une force
controlée; la déflexion verticale du bras, mesurée par un capteur, reconstruit le
profil. La résolution verticale atteint le nanometre, avec des résolutions
latérales de Uordre du micrometre, limitées par le rayon de la pointe et la force
appliquée.
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Fig. 7. Object image and its 3D reconstruction after the proposed method is applied
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